Билеты к экзамену по курсу «Технические средства систем автоматизации»
Билет № 1

1. Электропривод ВИП (вентильный двигатель) (схема управления).

2. Нагрузочная, регулировочная, К. 3. для генераторов постоянного тока.
Билет № 2

1. Законы электромеханики.

2. Динамические свойства генераторов постоянного тока (передаточные функции).

Билет № 3
1. Приводы нетрадиционных транспортных средств (сравнительная оценка). (синхр. преобразоват.)
2. Принцип действия ЭМУ и его статическая характеристика.
Билет № 4
1. Тип электродвигателя в приводе ВИП. 
2. Динамические свойства ЭМУ.
Билет № 5

1. Назначение датчика положения в приводе ВИП. 

2. Особенности исполнительных двигателей постоянного тока и способы (схемы) управления.

Билет № 6

1. Достоинства и недостатки ВИП.

2. Характеристики ИД (исполнительных двигателей) при якорном управлении.

Билет № 7

1.
Классификация электромеханических преобразователей.

2.
Характеристики исполнительных двигателей при полюсном управлении.

Билет № 8

1. Обобщенная электрическая машина (схема и условие приведения).

2. Динамические характеристики ИД при полюсном управлении и Мс = 0.

Билет № 9

1. Управление Кирхгофа для обобщенной машины.

2. Динамические характеристики ИД при полюсном управлении и Мс = 0.

Билет № 10

1. Потокосцепление в обобщенной машине (выразить через токи и индуктивности).

2. Относительные единицы и основные характеристики исполнительных двигателей.
Билет № 11

1. Выражение для индуктивностей обмоток обобщенной машины.


2. Структурная схема двухканального управления ИД с независимым возбуждением. (уравнение по токам) 

Билет № 12

1. Момент обобщенной машины.

2. Управление линеаризованной механической характеристики ИД при Ф = Фном = const и
структурная схема.

Билет № 13

1. Сущность (физическая) электромеханической связи в электропроводе.

2 Модель ИД в осях α и β (общая, с преобразованием частоты).

Билет № 14

1. Какие характеристики являются качественными и количественными выражениями
электромеханической связи.

2. Преобразованная модель ИД в осях α и β и ее система уравнений.

Билет № 15

1. Выражение для потокосцепления любого контура (К-го) в S-контурной машине и равновесие
напряжения.
2. Модуль статической жесткости механической характеристики ИД и определяющие его величины.
Билет № 16

1. Уравнение Кирхгофа для напряжений обмоток статора реальной S-контурной машины.

2. Параметры обмоток ИД и основные соотношения, их связывающие.

Билет № 17

1. Мгновенная и суммарная мощности, потребляемые К-ым контуром и всей машиной.

2. Ветви, шаги обмоток и коллектора, как они определяются. ЭДС обмотки.

Билет № 18

1. Энергия магнитного поля в S-контурной машине и ее приращение за время dt.

2. Дать чертеж простой волновой обмотки.

Билет № 19

1. Мощность на изменение магнитного поля в S-контурной машине.

2. Реакция якоря и на что она влияет.

Билет № 20

1. Механическая мощность S-контурной машины.

2. Коммутация (определение) и ее виды; особенность линейной коммутации.
Билет № 21

1. Изменение энергии магнитного поля в течение периода, реактивная мощность.

2. Способы улучшения коммутации.

Билет № 22

1. Электромагнитный момент реальной машины.

2. Где располагаются щетки в генераторе, двигателе, тахогенераторе.

Билет № 23

1. Необходимые и достаточные условия однонаправленного электромеханического
преобразования энергии.

2. Динамика ИД с учетом электромагнитной инерции и момента сопротивления.

Билет № 24

1. Уравнение для индуктивности и мгновенного момента в машине с одной обмоткой.

2. Передаточные функции ИД по входному управляющему напряжению и по нагрузке.

Билет № 25

1. Выражение для среднего момента в машине с одной обмоткой.

2. ЭДС проводника и фазы в машинах переменного тока: q = 1; у = τ.

Билет № 26

1. Уравнение электрического равновесия для обмоток обобщенной машины.

2. ЭДС распределенных обмоток и y ≠ τ.
Билет № 27

1. Схема магнитной цепи двигателей постоянного тока и основное ее управление.

2. М.Д.С. фазы статора.

Билет № 28

1. Порядок расчета М.Д.С. зазора, спинки якоря и зубцов.

2. М.Д.С. трехфазных обмоток.

Билет № 29

1. Порядок расчета М.Д.С. полюсов, ярма и кривая намагничивания.

2. Индуктивные сопротивления машины переменного тока.

Дополнительные вопросы по курсу «Технические средства систем автоматизации»
1. Схема замещения несимметричного двухфазного ЭМП для токов обратной последовательности
(полная и преобразованная). Выразить параметры обмотки возбуждения ОВ через параметры
обмотки управления ОУ.

2. Схема замещения асинхронного двигателя с полым ротором (полная и упрощенная).
Энергетическая диаграмма.

3. Обобщенная модель ЭМП: основные уравнения контуров модели; электромеханическая
характеристика. Динамическая жесткость ЭМП.

4. Обобщенные МК- и МЭ-характеристики и частотные случаи. Какая приемистость учитывается в
МЭ-характеристиках.

5. Выбрать параметры конденсаторов ЭМП при оптимальном управлении сопротивлением Rn и
емкостью.

6. Способы управления ИД постоянного тока: передаточные функции при обоих способах
управления с учетом и без учета электромагнитной инерции.

7. Генераторные режимы ЭМП: механические и энергетические характеристики. Практические
приложения режимов.

8. Система ТП-ИД: основные управления, структура. Нарисовать механические и частотные
характеристики; полоса пропускания частот системы ТП-ИД.

9. Выбрать параметры двухфазного ЭМП при оптимальном управлении. Коэффициенты сигнала и
емкости.

10. Выбрать параметры несимметричного конденсаторного ЭМП при оптимальном управлении
коэффициентом трансформации обмоток и емкостью С

11. Схема замещения несимметричного двухфазного ЭМП для токов прямой последовательности
(полная и преобразованная); выразить параметры обмотки ОВ через параметры ОУ.

12. Метод несимметричных составляющих для несимметричных двухфазных ЭМП. Выразить токи
однофазного ЭМП методом симметричных составляющих, построить векторную диаграмму.

13. Динамические механические характеристики ЭМП, структура и их построение.

14. Способы управления двухфазным ЭМП переменного тока: схемы, векторные диаграммы,
условия получения кругового поля.

15. Структуры систем МУ-Д, ИД постоянного тока и синхронного двигателя.

16. Мощность на изменение энергии магнитного поля и создание полезной нагрузки. Что вызывает
обрыв обмотки возбуждения ЭМП: доказать аналитически и сопроводить рисунком.

17. Структура автоматизированного электромеханического преобразователя; его линеаризованная
модель. ЛАЧХ динамической жесткости ЭМП постоянного тока.

18. Схема, особенности вентильно-индукторного ЭМП. Относительные единицы при анализе характеристик ЭМП при якорном и полюсном способах управления. Нарисовать характеристики.

19. Синхронные преобразователи. Обмотки, индуктивные сопротивления.

20. Векторные диаграммы, Pэм, М и режимы работы СД. Пуск СД.

