1. ВОПРОСЫ К ЭКЗАМЕНУ ПО ОМЭВМ

2. ОМЭВМ. Отличительные особенности.

3. Структурная схема МК 51.

4. АЛУ МК51.

5. Резидентная память МК 51 ( ПЗУ, ОЗУ ).

6.  Аккумулятор и ССП МК 51.

7. Регистры- указатели МК 51.

8. Таймер- счетчик МК 51. Буфер последовательного порта.

9. Регистры специальных функций.

10. Устройство управления и синхронизации.

11. Порты ввода/ вывода информации МК 51 (запись в порт, нагрузочная способность портов, особенности работы портов ).

12. Двунаправленный порт Р0

13. Квазидвунаправленный порт Р1.

14. Порт Р3 с альтернативными функциями.

15. Доступ к внешней памяти.

16. Особый режим использования внешней памяти МК 51.

17. Таймер/ счетчик МК 51.

18. Программируемый массив защелок ( общее описание, режим работы ).

19.  Последовательный интерфейс.

20. Система прерываний.

21. Особые режимы работы МК 51 (запись и верификация программ).

22. Пошаговый режим МК 51.

23. Сброс МК 51.

24. Режим холостого хода МК 51.

25. Режим пониженного энергопотребления.

26. Защита от попадания напряжения.

Система команд МП

27. Организация памяти микроЭВМ.

28. Способы адресации данных.

29. Группа команд передачи данных.

30. Группа команд арифметических операций.

31. Группа команд логических операций.

32. Группа команд операций с битами.

33. Группа команд передачи управления.

34. Формализованный подход к разработке прикладных программ.

35. Процедуры и подпрограммы.

36. Правила записи программ на языке ассемблера.

37. Кросс- системы разработки ( ввод, трансляция, редактирование, отладка ).

38. Ввод информации с датчиков.

39. Опрос двоичного датчика. Ожидание события (статич. и динамич.          сигналов ).

40. Устранение дребезга контактов.

41. Подсчет числа импульсов между двумя событиями.

42. Подсчет числа импульсов за заданный промежуток времени.

43. Формирование статических выходных сигналов.

44. Формирование импульсных выходных сигналов.

45. Генерация периодического управляющего воздействия.

46.  Программное формирование временной задержки.

47. Формирование временной задержки на основе таймера.

48. Измерение временных  интервалов.

49. Отличительные особенности ЦПОС.

50. Структура ядра ЦПОС семейства ADSP – 2100.
51. АЛУ ADSP- 2100.
52. Умножитель- накопитель.

53. Сдвигатель.

54. ГАДы и программный автомат.

55. Шины ADSP – 2100.
56. Последовательный порт.

57. Таймер. Аналоговый интерфейс.

58. Порт интерфейса хост - машины.

59. Порт ПДП.

60. Система программно- аппаратных средств отладки.

61. Пример реализации системы на базе ADSP- 2181.
62. Процесс отладки системы.

63. Перечень операций, выполняемых вычислительными устройствами.

64. Система команд семейства ADSP- 2181.
